
                                   

Ficha: F-21-1107-003/1976 Estação: MT ENGENHO VELHO Carta náutica: 1107

Marco-Testemunho n°: Estado: BA Data do levantamento: 11/05/1976

Método de Obtenção: TRIANGULAÇÃO Estação inspecionada em: 11/05/1976

Detalhe visualCoordenadas Geográficas: Precisão: Coordenadas UTM:
Latitude: 12º 45' 51,7210'' S ± m N: 8588901,888 m
Longitude: 038º 52' 07,4320'' W ± m E: 514248,869 m
Altitude elips.: m ± m MC: 39° W 
Altitude orto.: m ± m
Altitude hidro.: m ± m
Sistema de Referência: CÓRREGO ALEGRE

Estações de Referência:

Nome:

Coordenadas Geográficas: Precisão: Coordenadas UTM:

Latitude: S ± m N: m
Longitude: W ± m E: m
Altitude elip.: m ± m MC:
Altitude orto.: ±

Altitude hidro.: ±
Sistema de Referência:

Nome:

Coordenadas Geográficas: Precisão: Coordenadas UTM:

Latitude: S ± m N: m
Longitude: W ± m E: m
Altitude elip.: m ± m MC:

Altitude orto.: ±
Altitude hidro.: ±
Sistema de Referência: 

Equipe: Vista aérea, carta, planta ou croqui:
CT Alencar.

Chefe da equipe: CC Ramos Silva.

Itinerário/Observações:

Subindo o Rio Paraguaçu, ao atingir a Baia do Iguape,

deixa-se a Ilha dos Franceses a Bombordo. Após passar

a ilha, atinge-se a margem direita, onde se localiza um

casarão amarelo de dois pavimentos, sendo que o

segundo possui sete janelas.

O ponto Engenho Velho, materializado por um marco

testemunho, foi encravado na pequena amurada que

protege o terreno da invasão das águas do rio.

Próximo ao ponto há um enorme pé de cajarana. O

dono da fazenda é o Sr. Alvinho.

Pessoas que podem dar informações: Antonio Silva

da Conceição e Domingos Silva da Conceição.
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